
~V (d1) · ~V (d2) = cos(θ)|~V (d1)||~V (d2)|

cos(θ) =
~V (d1) · ~V (d2)

|~V (d1)||~V (d2)|

sim(d1, d2) =
~V (d1) · ~V (d2)

|~V (d1)||~V (d2)|


